Deteccion — una introduccion

DETECTAR, CAPTAR Y POSICIONAR
OBJETOS CON SENSORES

La automatizacion le ofrece numerosas posibilidades para detectar, captar y posicionar objetos. Puede utilizar campos magnéticos,
la permitividad — una propiedad del material -, la luz y el sonido para detectar metales, no metales, imanes, sustancias solidas y
liquidos sin contacto. Y esto a distancias desde 1 mm hasta 60 m.
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Durante el transporte, se comprueba la presencia, posicion e integri- En un centro de mecanizado automatizado se registra la posicion
dad de los componentes. final de una pieza de trabajo.

Con los sensores adecuados, usted puede detectar y comprobar de forma segura los componentes durante el transporte.
Incluso en condiciones dificiles. Dependiendo de la aplicacién, escoja sensores inductivos, fotoeléctricos, capacitivos o ultraso-
nicos.

Los sensores fotoeléctricos y ultrasdnicos se suelen utilizar para detectar objetos que estan lgjos (> 50 mm). Los sensores
inductivos o capacitivos son mejores para detectar objetos que estan a poca distancia del sensor (< 50 mm).
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Los sensores inductivos detec- Los sensores capacitivos de- Con ayuda de la luz, los sen- Con ayuda del sonido, los
tan todos los objetos metalicos. tectan la presencia o el nivel de sores fotoeléctricos detectan sensores ultrasénicos detectan
llenado de practicamente todos practicamente todos los objetos. practicamente todos los objetos
los materiales y liquidos. independientemente su color y
composicion.

Dependiendo del area de aplicacion, se pueden aplicar diferentes tecnologias:

= sensores inductivos para detectar todos los objetos metalicos a corto alcance

= sensores capacitivos para detectar la presencia o nivel de llenado de practicamente todos los materiales y liquidos a corto alcance

= sensores fotoeléctricos como sensores fotoeléctricos difusos, retroreflectivos o through-beam para detectar practicamente
todos los objetos a distancias mas largas

= sensores ultrasénicos para detectar practicamente todos los objetos a distancias mas largas
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