Erkennen — Metalle

METALLISCHE OBJEKTE MIT
SENSOREN ERKENNEN, ERFASSEN
UND POSITIONIEREN

Sie mdchten metallische Objekte sicher erkennen, erfassen oder positionieren? Damit Sie hier die passende Lésung finden koén-
nen, beantworten Sie sich bitte folgende Fragen: Welchen Abstand zum Objekt bendtige ich? Wie viel Platz steht mir fir den
Einbau zur Verfigung? Welche Umgebungsbedingungen sollte ich beachten (erhéhte Temperaturen, Feuchtigkeit, OI, Schmutz
etc.)? So wéhlen Sie die richtige Technologie.

Induktive Sensoren erfassen im Nahbereich WerkstUcktréger einfach Optoelektronische Sensoren erfassen zuverldssig Stahlfedern —
und kosteneffizient. auch aus gréBerer Entfernung.

Induktive Sensoren erfassen Werksttcktrager oder ahnliche metallische Objekte einfach und kosteneffizient. Damit kénnen Sie
Ihre Produkte auf dem Transfersystem effektiv durch die Montage fuhren. Der Transportstau oder dass Werkstucke fehlen wird
eindeutig erkannt. Induktive Sensoren sind extrem robust und mit Plug-and-Play leicht zu installieren.

Optoelektronische Sensoren priifen die Anwesenheit von Stahlfedern oder ahnlichen kleinen Objekten wahrend ihrer Zuflhrung.
Sie sorgen so flr eine korrekte Montage und unterstitzen die Prozesskontinuitat. Die Sensoren zeichnen sich durch hohe Reich-
weiten aus.

Induktiver Sensor zur Erfas- Kapazitiver Sensor zur Erfas- Optoelektronischer Sensor zur Ultraschall-Sensor zur Erken-
sung metallischer Objekte im sung metallischer und anderer Erfassung metallischer Objekte nung metallischer Objekte und
Nahbereich — auch unter rauen Objekte, wie z. B. Kunststoffe und weiterer verschiedener anderer reflektierender Ober-
Umgebungsbedingungen oder Flussigkeiten Materialien aus sehr groBer Ent- flachen, wie z. B. Glas, Wasser,
fernung etc. Uber groBere Entfernungen

Je nach Anwendungsgebiet konnen Sie unterschiedliche Technologien flr das Erkennen metallischer Objekte einsetzen:

= induktive Sensoren zur Erfassung aller metallischen Objekte im Nahbereich (< 50 mm)

= kapazitive Sensoren zur Erfassung von Anwesenheit oder Fullstand nahezu aller Materialien und Flissigkeiten im Nahbereich
(< 50 mm)

= optoelektronische Sensoren als Lichtaster, Reflexionslichtschranke oder Einweglichtschranke zur Erfassung nahezu aller Objekte
Uber sehr groBe Entfernungen (> 50 mm) mithilfe von Licht

= Ultraschall-Sensoren zur Erfassung nahezu aller Objekte Uber gréBere Entfernungen (> 50 mm) mithilfe von Schall
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