Conectividade e redes em rede - fiacao sem contato

COMO A TRANSMISSAO DE
DADOS SEM CONTATO FUNCIONA

Em algumas aplicagdes, cabos, conectores e contatos séo muito usados. Em outras aplicagdes, por exemplo, tal como acontece com as
pecas moveis da maquina, uma fiagao fixa nao é ideal. Vamos mostrar a vocé como vocé pode superar essas dificuldades com o auxilio
de sistemas de transmissao sem contato.

Transmissao sem contato dos sinais entre o brago das garras e o braco Transmissdo sem contato dos sinais entre a placa giratéria e o PLC
do robd

Um robd, muitas vezes, tem a tarefa de lidar com diferentes pegas de trabalho que exigem bragos das garras diferentes. Por isso, o
brago das garras deve ser substituido com frequéncia. Se um sistema de transmisséo sem contato for usado entre o brago do robd e o
brago das garras, esta substituicdo pode ocorrer automaticamente. Pois a conexao e a desconexao dos cabos de conexao é cancelada.
Em uma placa giratoria, muitas vezes, os diferentes passos de trabalho séo realizados em diferentes estacdes. A posi¢éo correta da
peca de trabalho na placa giratdria € detectada por sensores. Os sinais sdo transmitidos ao PLC por meio de sistemas de transmissao
sem contato.

Sistema de transmissdo Sistema de transmissao Sistema de transmissao Sistema de transmissao
sem contato cilindrico (Remote) sem contato cilindrico (Base) sem contato cubico (Remote) sem contato cubico (Base)

Um sistema de transmissao sem contato consiste em dois componentes: Remota e Base. A Remota ¢ instalada no lado mével da aplicacéo.
Ela conecta sensores e atuadores com o sistema de acoplamento. A base € instalada no lado fixo da aplicacéo. Ela transfere a energia
para a remota e recebe as informacdes de status dos sensores e as encaminha para o comando. Dependendo das condicdes ambientais,
diferentes tipos de construcao estéao disponiveis para esse fim.
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